
NOTICE DE PROGRAMMATION D’UN PIC  
AVEC LE LOGICIEL ICPROG ET LE PROGRAMMATEUR 

 
1. Lancez le programme ICPROG.exe 

 
2. Vérifiez que la configuration ci-dessous est installée : 
(Si la vérification révèle une configuration incorrecte, faire Configuration → option puis effacer configuration  
Et configurez ICPROG comme demandé ci-dessous) 

• Configuration → hardware 

 
• Configuration → option 
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• Si vous êtes sous Windows XP, il faut aussi vérifier ci-dessous  : 
Revenir dans l’explorateur Windows 
Clic gauche sur ICPROG  
Clic droit → propriétés 
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3. Sélectionnez le nom du composant devant être programmé, nous utiliserons un microcontrôleur 
PIC16F628A: 
Par le menu : Configuration → Composant  
ou par le menu déroulant comme ci-dessous  

 
4. Il faut maintenant installer le composant sur le programmateur 

 

 
 
 
 

 Mettez le cavalier le plus droite possible (en position pour sélectionner 18 broches 
voir écritures sous la carte). 

 Déverrouillez le support ZIF si nécessaire 
 Positionnez le circuit PIC 16F628A comme ci dessus 

Repère de la 
broche n°1 

 
Attention au sens du circuit ! 

 
 Verrouillez le support ZIF 

 Branchez le programmateur sur le port série COM1 du PC 
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5. On peut maintenant lire ou écrire le composant 

• Lecture 
Menu : Commande → Tout lire 
Touche raccourci : F8 

 
• Ecriture 

Il faut, en tout premier lieu, charger dans le buffer le fichier contenant les informations binaires 
codées en héxadécimale. Ces informations sont la traduction de votre programme en langage 
machine. Ce fichier a le même nom que votre programme mais il possède l’extension .hex 
Menu : Fichier→Ouvrir Fichier 
Le contenu de ce fichier est chargé en mémoire et apparaît à l'écran  
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Vous pouvez paramétrer des options pour l’utilisation ultérieure du PIC, on y trouve entre autres  
OSCILLATEUR : Quelques exemples : 
- mode XT si vous utilisez un quartz de fréquence moyenne comprise entre 455 kHz et 4 MHz  
- mode INT RC I/O  asi vous désirez utiliser l’horloge interne du PIC. Cette horloge est de 4MHz. Elle est 
à  peu près stable et satisfait les utilisations ne nécessitant pas de réelles exigences temporelles. 
- mode LP ( low power crystal ) , ce mode est réservé si vous utilisez un quartz compris entre 32 kHz et 
200 kHz max.  
- mode HS ( hight speed ) si vous utilisez un quartz de fréquence haute comprise entre 8 MHz et 10 MHz  
 

 CP (code protect ) :  
Si cette option est cochée alors il ne vous sera plus possible de relire le programme de votre pic. 
 Il est possible bien sûr de le reprogrammer avec un nouveau programme et vous aurez alors la possibilité 
de retirer le CP.  
 
PWRT ( Power Up Timer)  
Si cette option est cochée un TIMER interne provoquera un arrêt typique du PIC pendant 72mS après la 
mise sous tension ( entre 1.2V et 1.7V ) , cette option permet entre autre un démarrage stable de l'horloge 
principale du pic.  
 

Pour une horloge interne de 4MHZ sur un PIC16F628A sans autre exigence 

 
 

6. Il ne reste plus qu'à lancer la programmation du PIC :     Menu : Commande → Tout programmer. 
7. Vous pouvez maintenant mettre le PIC sur son montage et tester .   
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